IMoST2 - Modellierung von IMoOST

Integrated Modelling for

Fa h rve rh a Ite n Safe Transportation

Herausforderungen in IMoST2

+ Heading Modellierung des menschlichen inter- und

* Visual Direction Angles % t intraindividuellen  lateralen und longitudinalen

: ?:Z,r,','fnj,zles Fahrverhaltens auf Autobahnen durch ein
i 3 | probabilistisches Fahrermodell

Auswahl relevanter Perzepte aus einer Vielzahl von in
der wissenschaftlichen Literatur vorgeschlagener
(sich zum Teil widersprechender) Hypothesen, inkl.:
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e Splay Winkel

e Time To Contact zu umgebenden Fahrzeugen
e Time Headway zu umgebenden Fahrzeugen
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Erzeugung von komplexem, kontextabhangigem Action-model A, ot | o Action-models: Sensor-motor-pattern of pure
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L. . . ] Infers Behavior-classification-models: Selection of
spezialisierter Bayes'scher Filter zur Modellierung appropriate (mixture of) behaviors
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Maschinelles Lernverfahren

Initial , blind“ Model Augmented Model Maschinelles Lernen der statistisch relevanten
At At oA Perzepte eines jeden Bayes'schen Filters aus in
Simualtorstudien gewonnenen multivariaten
s : Zeitreihen menschlichen Fahrverhaltens auf
Autobahnen
Restriktive Vorwarts-Auswahl von Perzepten:
" Scores of all models using a single percept ‘.‘ « Heuristische Suche im Losungsraum maoglicher
Perzept-Kombinationen
s  Bewertung von Perzept-Kombinationen mittels
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£ WYA einer diskriminativen Version des Bayes'schen
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R 70 « Schrittweise Aufnahme einzelner Perzepte, die
Hypothetical Percepts das Bewertungskriterium maximieren
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