Analyse komplexer Systeme durch
Rekombination von Simulationslaufen

IMoOST

Integrated Modelling for
Safe Transportation

Sicherheitsanalyse durch Simulation

Ziel:
durch Simulation.

Problem:

« Jeder Simulationslauf bildet
lediglich ein konkretes
Systemverhalten ab.

« Hinreichend exakte Statistiken
benotigen extrem viele
Simulationslaufe.

 Quantitative Sicherheitsanalyse
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Ansatz: Simulationszeitersparnis durch Konstruktion von
Trajektorien aus bekannten Trajektoriensegmenten.

erichtete Rekombination von Trajektoriensegmenten

/ 1. Gezieltes Besiedeln des

(» Kritikalitatsgesteuerte Simulation)

Teiltrajektorien
. Zielgerichtete und wahrschein-

zu Gesamttrajektorien.
. Statistische Auswertung

Phasenraums mit Teiltrajektorien

. Schaffung einer Datenbank von

lichkeitsbewertete Rekombination
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INSTITUT FUR INFORMATIK

Readjust Camera

Forest [ RRF | RRF Environment | Select | Move | Tour | Visuals Scenario | Console

RRF Finished. Push restarts Reset
Burgeon mit =
BaumNr.=74;AstNr =4;Punkiir =8;Pos_X=1822 0256544741192:Double;Pos_Y=3.4720089214839813:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=74;AstNr =4;Punkiir =9;Pos_X=1827 8526128507686:Double;Pos_Y=36860625752606504:Double
Verlasse jumpToTheNearestBurgeon mit Sprung Richtung Ziel bei einer Epsilon Huelle von :3.0
Choosen LinkingBur: durch Sprungfunktion :LinkingBurgeon von Burgeon: BaummNr.=105;AstNr =2;PunktNr ="
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=105;AstNr =2;PunkiNr=2;Pos_X=1836.6755961181203:Double;Pos_Y=3 658753844660492:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
JAstNr =2;PunktNr =3;Pos_X=1842 46674467 1784:Double;Pos_Y=37952794887820853:Double
ls m Lil gBurgeon mit.
BaumNr.=105;AstNr =2;PunkiiNr =4;Pos_X=1848 45543899409055:Double;Pos_Y=4.018621336350201:Double
Wandere ingBurgeon mit
BaumMN ;Punkiir=5;Pos_X=1854.3436411780079 Double,Pos_Y=4.0691087883305:Double,
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=105;AstNr =2;PunkiNr =6;Pos_X=18602302044659098:Double;Pos_Y=4 1499678829168:Double;
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=105;AstNr =2;PunkiNr =7;Pos_X=1866 2720784686 1:Double;Pos_Y=4 238991361897608:Double;
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumMN SAStNr =2;PunkiNr=8;Pos_X=1872.3717469116539 Double,Pos_Y=4.306701985360986:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=105;AstNr =2;PunkiNr=9;Pos_X=1878 4552322476422:Double;Pos_Y=4 4278761654527665:Double;
Verlasse jumpToTheNearestBurgeon mit Sprung Richtung Ziel bei einer Epsilon Huelle von :3.0
Choosen LinkingBurgeon durch Sprungfunktion :LinkingBurgeon von Burgeon: Baummr.=137;AstNr.=1;Punktir ="
Wandere zum LinkingBurgean mit.
JAstNr=1;PunktNr =2;Pos_X=1887 6240040799823:Double,Pos_Y=4 839410797 144415:Double
m LinkingBurgeon mit.
JAstNr=1;PunktNr =3;Pos_X=18937817962058054:Double,Pos_Y=4 901276608402167:Double
Wandere zum Li gBurgeon mit.
BaumMN str=1;Punkthr=4;Pos_X=1899975500913494:Double;Pos_Y=4 9527426853124 1:Double;
Wandere LinkingBurgeon mit.
BaumMN SAStNr=1;PunkiNr.=5;Pos_X=1906.3075511422609 Double Pos_Y=4.967181758111989:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=137;AstNr=1;PunkiNr =6;Pos_X=19125487211808293:Double;Pos_Y=4 986133944093683:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumMN SAStNr=1;PunkiNr=7;Pos_X=1918.9046276954166 Double Pos_Y=5.028056128800091:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumMN JAStNr=1;PunkiNr=8;Pos_X=1924 9869485981828 Double Pos_Y=5.092068356470077:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=137;AstNr =1;PunkiNr=9;Pos_X=1931.1273578888145:Double;Pos_Y=5.101773719614427:Double
Verlasse jumpToTheNearestBurgeon mit Sprung Richtung Ziel bei einer Epsilon Huelle von :3.0
Choosen LinkingBur: n durch Sprungfunktion :LinkingBurgeon von Burgeon: Baummr.=144;AstNr =4;PunktNr =5
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=144;AstNr =4;PunkiNr =6;Pos_X=1938 488195662754:Double;Pos_Y=3.399214316159808:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=144;AstNr =4;PunkiNr =7;Pos_X=1944 8193763932088:Double;Pos_Y=3 633630445286152:Double
Wandere zum LinkingBurgean mit.
BaumNr.=144;AstNr =4;PunkiNr=8;Pos_X=1951.3126317 1407 39325:Double;
Verlasse jumpToTheNearestBurgeon mit Sprung Richtung Ziel bei
Choosen LinkingBurgeon durch Sprungfunktion :LinkingBurgeon von Burgeon: Baummr.=158;AstNr.=0;Punktir.=4
AR AR T FalnUStANd BITEICH] e e
Start state : LinkingBurgeon von Burgeon: Baumnr.=3;AstNr.=1,PunktNr=3;Pos_X=1665.893640060326:Double;f
[Target state : LinkingBurgeon von Burgeon: BaumNr.=158;AstNr =0;PunkiNr.=4,Pos_X=1949.8026507109732:Dol
Insgesamt wurden Epsilon Gaps der Laenge geschlossen: 23.02650089599129
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Readjust Camera
Forest | RRF | RRFEnvironment | Select | Move | Tour | Visuals Scenario | Console

Stop Autorestarting
Statistics and Evaluation:

Sum over all Epsilonjumps of previous Trace 79650711675

1

Shortest sum over all Epsilonjumps found 5,428303200130042
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